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de sistemi ve L 14 x-
  s , wG 

= 0.40 kN/m ve wQ = 2 
 suna paralel olan 

kolunun  

 

a.  karakteristik lme momenti  

b. T   

c. G   

 

 S 275  Fy = 275 N/mm2  Fu = 430 N/mm2  ( Tablo 2.1A) 

Enkesit 

L 160 160 14   

Wex = 89.50 cm3 Wew = 145.1 cm3 Wez = 67.65 cm3 

 

a.  karakteristik  belirlenmesi 

L 160 160 14

wG=0.40 kN/m
wQ=2.0 kN/m

7.0 m
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L 160 160 14 enkesitli eleman , Mn, 
9.10  

Akma durumunda , Mn  

korniyer x-   9.10.2(2) 
 

 

               (9.65) 

 durumunda , Mn 

-geometrik eksenin elastik yanal 
Mcr, 

destekl   
  9.10.2(2)(i) 

uygulanarak, 

              (9.69b) 

 

24
6

cr 2 2

0.58 200000 160 14 1.14 7000 14
1 0.88 1 10 117.06 kNm

7000 160
M  

Bu durumda, akma momenti, My, ilgili g  akma momentinin 
0.80 kat  

  

 9.10.2(a) ile,  Mn, 

                 (9.66) 

   

 

Korniyer kolunun yerel burkulma  , 
Mn 

Korniyer  nun  
Bu durumda,  

durumu belirler. 

  

YDKT GKT 

Gerekli   
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b.  
 

c.  
 

   

         

 

 

 

L 14 x-ekseni 
 s , wG = 0.40 

kN/m ve wQ 
una paralel olan kolunun 

 

 

a.  karakteristik   

b. T   

c. G   

 

 S 275  Fy = 275 N/mm2  Fu = 430 N/mm2  ( Tablo 2.1A) 

Enkesit 

L 14 

Wex = 89.50 cm3 

 

a.  karakteristik  belirlenmesi 

9.10 , 

L 160 160 14

7.0 m

wG=0.40 kN/m
wQ=2.0 kN/m
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Akma durumunda , Mn  

 kollu korniyer x-    9.10.2(2) 
 

 

Karakteristik  momenti Mn,  

               (9.65) 

 durumunda , Mn 

 
  9.10.2(2)(i) 

uygulanarak, 

              (9.69a) 

24
6

cr 2 2

0.58 200000 160 14 1.14 7000 14
1 0.88 1 10 92.31 kNm

7000 160
M  

  

  9.10.2(a) ile,  Mn, 

                 (9.66) 

   

 

Korniyer kolunun yerel burkulma  , 
Mn  

Korniyer kolunun korniyerin 
 5.4  

Korniyer kolu (Tablo 5.1B, Durum 12) 

           

korniyer kolunun B de 
p enkesit kompakt olarak . Bu durumda, 

,  

 
 

  

92.31 k
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YDKT GKT

Gerekli   

  

 

 

 

b.  
 

c.  
 

   

         

 

de sistemi ve L 14 x-
 s , wG 

= 0.40 kN/m ve wQ 

paralel olan kolu   

 

a.  karakteristik   

b. T   

c. G   

 

 S 275  Fy = 275 N/mm2  Fu = 430 N/mm2  ( Tablo 2.1A) 

Enkesit 

L 160 160 14 

Wex = 89.50 cm3 

 

a.  karakteristik  belirlenmesi 

7.0 m

wG=0.40 kN/m
wQ=2.0 kN/m

L 160 160 14
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L 14 enkesitli eleman momenti 
, Mn, 9.10  belirlenecektir. 

Akma durumunda , Mn  

-  9.10.2(2)(ii) 
 

 

  momenti Mn,  

               (9.65) 

 , Mn 

k korniyer x-  
paralel  
burkulma momenti, Mcr,  

              (9.69b) 

24
6

cr 2 2

0.58 200000 160 14 1.30 3500 14
1 0.88 1 10 345.09 kNm

3500 160
M  

Korniyer, menti etkisindeki enkesit ) yanal 
9.10.2(2) 25Mcr bilir. Bu durumda, 

akma momenti, My, ilgili g belirlenen akma momenti  

  

 9.10.2   
Mn, 

                 (9.66) 

   

 

Korniyer kolunun yerel burkulma  , 
Mn  

Korniyer paralel nun 
 

Bu durumda,  
durumu belirler. 
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YDKT GKT

Gerekli   

  

 

 

 

b.  
 

c.  
 

   

         

 

de sistemi ve L 14 w-
wG = 5.0 kN/m 

   m
 

 

a.  karakteristik   

b. T   

c. G   

 

 S 275  Fy = 275 N/mm2  Fu = 430 N/mm2  ( Tablo 2.1A) 

Enkesit 

L 160 160 14   

Wex = 89.50 cm3 Wew = 145.1 cm3 Wez = 67.65 cm3 

A = 4320 mm2 iz = 31.30 mm iw = 61.70 mm 

 

a.  karakteristik  belirlenmesi 

L 160 160 14 enkesitli eleman , 
Mn, 9.10  belirlenecektir. 

7.0 m

L 160 160 14

wG=5.0 kN/m


